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 چکیده

دهه اخير با پيشرفت سريع نيمه هادي درسطح ولتاژ و توان و نيز پيشرفت سيستمهاي كنترلي، ر دو د

هاي قدرت نصب گرديد سيستم دامنه عملكرد بالا طراحي و ساخته شد و در جبرانسازهايي با انعطاف پـذيري و

يا TCSC .شوندمي( شناخته FACTS)پذير انعطـاف ACتحـت عنـوان سيسـتم  انتقـال سازهاياناين جبـر

خط انتقال  صـورت سـري در بـوده كـه بـه FACTSخازن سري كنترل شده با تريستور يكي از انواع تجهيـزات

گردد و با اصلاح امپدانس سري خطوط به پيشبرد اهدافي چون: مدريت پخش توان در شبكه، افزايش نصب مي

ر اين گزارش سعي شده است ابتدا به صورت ساده كند. دپايداري گذرا، محدود كردن جريان خطا و.. كمک مي

اي سازي موقعيت و پارامترهرا در يک سيستم الكترومكانيكي بررسي كرده و در ادامه با بهينه TCSCتأثير حضور 

 .................. گرددكننده به بررسي تأثير اين پارامترها در افزايش حاشيه پايداري گذراي سيستم پرداخته ميكنترل

، پايداري گذرا، موقعيت كنترلر، خازن سري كنترل شده با تريستور، FACTS: ادوات های کلیدیواژه

 ..........................................................................................................................................................................پارامترهاي كنترلر
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